KBRS ELSEA N

EERES: mENEEEREYFETET, AAXS
WRNBAE ERRENIG. L GEEERA . BALE
fL AR AT 4.

—., LEEEH

(—) LFEFH

ERTENEEEREGRBAEATF. FHANLE=
HEFRER, BHREEFEEY %, FARKIKEESHE30
JEK. i A AKRME, HENT2E. i w
BEARAIOMELEN (R - R EML) , BE
FE 40 AL

1B RE

(1) BREREM: FEREIREEREY.

(2) BARZEAL: RIS H A B AL (218301 ),
FMBET A —MABESARERES IR Y. 5 —
T R R A2 OB R 9N 4 P A B AR S A
(FORLE ) , REH AN FEIREREEG IR 4"
B, EHRENMENSAEREEREEET

2R



BRI HEK 105K, F6.15K; FpBEE MM A K0.65
K. %0.625%. WM E0475K. & E0.39:K.

C EEINCN

 ABARSKIE

b 5% 47 3 7R B



3. MW

(1) BEEM: W% E 2 0K %5 A
. R BT VAR TRARS A, REFELTREDR
AN, HRGABLTEFAFRE.

(2) ae R RA2FFI2KRNwFEE., FHLl o
ik (F—RMEREEH) GLLE (F_REFEH) .
B E R/ AR A R K, AT REFERKAR &,

4 3 3 0k &

(1) WX AT IE A 9 3K

(2) B EmBECAERET EEXBALEE LR
ERiA e, BIFILRA T RRE.

(=) b RAX

1. 7 5 A

VG 5060 W £ A W E 7 A1 5 B =E &Y. A
GRG—XM. G—1HF, HR—B KESHEERIALH
BER. Rtk BRLER. Tk,

2.5 AL

LG AR E W24/ WAL B S, L. LW
DA, VAESREIG B AT R A% FFAE. 3T
A (BN M. BERYRA P WESE) MILXET
BAF AL, BRFEHFEEK.

3.4 75 28 4L 7



%70 AR E RIS K, B34 & Aa s it @ A2
W7 5 kAT AR 45 S0y 7 A, PRI B A I B AN B I
R, B SR AT IS L EIE K, BERIS KA &,
RISKKNE T EHONTIR/ AR, #AE7Y., #
ERGETEREM, WEEHEXIAHAN0E, HiRAL
FEROR S 6 R E K

4.3 A3

WRAEBEETVHREARAGEF, REEALEGRARK
P, HBEFFH. E—XNERET, TXRBANEAFEN
HATRE, AEGRAHAEREZTNHRSE, BLH#
T—XBAENY .

. SHFENF/AEK

VBN ER2E ELANEL, ELETALTH
HTE LT SR L T AZ G BAE, HIh skt [ A EARFEN
IR K

(—) BEF4

A A R AR AT, TRESATYE. BEFHEF
H1E,

(=) ¥EERN

R B K oG, - R R, AR ER
B GRED. PHALERFETH, RASRRE. &
G0 5 Y A AR A S R HATID R R .

4



(=) B4

RS AL SN . B G T EEAL, ELERE LT
FAL TR % .

(w) KAETFE

Ae PR XSG . 45 G AL HAT IR M T AZ I ey . o]
ERWHIILT (IBFH XA, 04k URRE . B3R
HREAESE) , LRERN T XA REHA,

(&) M5 FMRER

LM B2AARTEANBZENR. BOLEL.
ST, SLAMBfT. UWBEM 4 ¥ —H g & 37 X,
o F A B TR BARE . TR A S F A A
AL, A58 3R 3R R R AT

2.5 LFFEM. M. ZEEE. B4
ERA, MAREERSLEE. 2 ERENFEFLERTE
M, MR F AR IR A SR 2L R B

BRTEEH: NBEAENSERERERSE, &
AR TR ERFEARTR (D F1504)

~) HAERFER

HLEE AT BB A0 AR LT . F0 08 Ao s 7= 8 R ) B ). 2
FLEALEERERBEHIE, WEERE, FLHEEREHAE
B Aa 848, 1E P20 0 E R, B 155 B bt
K. EHRENEHE NG ZRELZLLEL, UFFEAER

o

5



LA R IR TR Tt

=. LLERTE

(—) RiTE%E

B ABEA 10520 & B E] . HHLBAAT B 2 48 K,
FETRGELFEHBAK, T#HATII. AR FHREF
B1E.

(=) W3EF 4653t

LwFEI G, SRNEERESBIIEN. TXHK
H| T8 1Bt

2ALEA ARG B &, AR B E TR TR TR
L Zi1E, BIEALATE. ZENRE. G Fs 2R 5] .

FAL AL
BFEABRLEAITH. & ﬁéﬁ%*@ﬁﬁ%ﬁ,
TR TR SR BB THAEAE L.

(i)%%mﬁﬁﬁﬁ%i

LYFEANRE TR L %, 5RTA AL K
L. BRI 5IERE, ERBHATER, WESEE,
1% 1k TR

QDAWHITEL ZHAEN, ERAIEL K FHITISH4H.

(W) Ly H

LA ANBATHR T B R A SMPIR. B E. JH
TN T EAT A SRB AL E T, SN Hig N\ %

6



%, HZWFEEAT.
2ERBHAFIDFHBEANK R G HEXA, (Y
oA HARAE.
(Z) REZEHREHIK
WL RE, TRBA L ANEAN R LR, BT
it ELHREHATHAGZ R, B—FAEmELE RS
FILHI, LEERER.
9. 1o SHE= RN
m%%M%E%%iﬁ\%Fﬁﬁﬁiﬁ\ﬁwﬁ%‘
TEN AL B M F AN T HATHE ST, RAKGENIEAR
5EZFBAWNKE LT, HFERERAZT. TN
s
(—) #4a7&k
KAAG (21002 ) , HHEARA:
G=A+B+C+D
A Ar GRA ELFe (H5540)
B: %7805 2 Bs (H2270)
C: fElBK&Fn (H29%)
D: L 5 (W2 104)
A. B. C. DA (=) (=) (W) (#H).
(=) seiRs 24 (A)
DA BT 2 4 Y YR B o X R 26 A R AT AT N W T AR



A WRARISNEAEN (18RAYG) , &%kl
AL o BRG] 5 EAEEARID, 1134, LT RILAE
7o

1IR3 7 B 2629 (8 AL AR T4 1% ;

2. JEALATIE IE 7 {8 K R A 3875 ;

3RRA . AT E AR EAL;

AFFIRE RN . TERERB AL,

(=) & =%rA 2L (B)

DA 448, 7= 25 A% o YA 7 0 X R 28 A v B AR A2 A UE I AT
K, BV, WERABRINEFENL ORLETE) , BT
B Y P 8 B A R 5] 5 AR EARID, 3. UTIEL
N

LIRR 2 46 7 25 {8 AL AR I 2 1% 5

2. B ALARIT E AR AR 4 77 0

3RRA KA H AR EAL;

AAFIREREH. TERERR AN,

(m) LK (C)

C=[ (Tumax-T ) /(Tunax-Timin)]X7+2

Hep: T: ZAEANERELEK (F)

Tmax: BT A 55 AE 8 B K F B (F)
Tmin: FTH T3 S AL F B (F)
RIEHLE BE N E AR B, TR0,



(&) Rzl (D)

AR, EAEH T 29 EN, IF104;
HHI, WU TAN#ATIS, 05 ERA104.

LA HLBEALER. K&, B FFMRE & &5
¥, GAAEL2Y;

2 WA E . HENARE  KOR,
B AR FA125;

(%) EoARALHE

EHAL M NEN, HHEIANGEKEL; EA
e E, #BME S HRHE4 .



	家禽巡检机器人比赛规则
	比赛任务：标准化叠层笼养蛋鸡养殖环境下，利用家禽巡检机器人自主完成笼内死鸡、绝产鸡的精准识别、笼位定
	一、比赛条件
	（一）比赛场地
	（二）比赛用鸡

	二、参赛机器人要求
	机器人必须实现全自主无人化作业，在无任何人工干预的情况下完成以下核心操作，且功能设计需贴合笼养养殖的
	（一）自主导航
	能够沿巡检通道精准行走，完成直线行驶、自动拐弯等动作。
	（二）精准识别
	能够准确区分死鸡、绝产鸡与健康鸡只，有效排除笼体遮挡、鸡只活动、场地光线等环境干扰，识别结果稳定。对
	（三）笼位定位
	能够精准定位死鸡、绝产鸡所在笼位，定位结果与实际笼位无偏差。
	（四）数据记录
	能够提供对死鸡、绝产鸡笼位进行清晰可核验的、不可篡改的数据记录（记录方式不限，如生成文本报告、记录软
	（五）结构与导航要求
	1.导航方式：包含并不限于使用机器视觉、激光雷达、惯性导航、SLAM导航、UWB定位等单一或融合导航
	2.结构形式：支持单侧、双侧、多层固定、多层可伸缩等形式，机身宽度适配巡检通道。多层巡检结构需具备稳
	3.尺寸与续航：机器人整机高度需适配笼架高度，续航能力需满足单次比赛全程需求（不少于15分钟）。
	（六）数据记录要求
	机器人需能记录巡检轨迹、死鸡和绝产鸡识别时间、笼位定位结果等关键数据。比赛结束后，须立即向专家裁判出
	三、比赛流程
	（一）赛前准备
	（二）比赛开始与计时
	（三）比赛结束与计时停止
	（四）故障与中止处理
	（五）赛后核验与设备回收

	四、评分与排名规则


